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02-255 WARSZAWA
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tel. (0-22) 886 56 02
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Wielofunkcyjny sterownik procesowy serii 573

6.573.011.E00: Sterownik procesowy z dwoma nastawnymi wyjSciami optotranzystorowymi
6.573.012.E90: Sterownik procesowy z wyjsciami analogowymi 0 - 10 Vi 0/4 — 20 mA

e Dwa skalowalne wejscia analogowe, +/- 10 V lub 0/4 — 20 mA
e Operacje na wejsciach analogowych: A+ B,A—-B,AxB,A:B
o W petni programowalny
e Implementacja wielu uzytecznych funkciji (linearyzacja, usrednianie, funkcja Tary)
¢ Napiecie zasilania 115/230 V AC lub 17-30 V DC w jednej jednostce
e Wyjscie napieciowe 24 V DC / 100 mA do zasilania czujnikéw

Ponizsza instrukcja dotyczy tylko i wytacznie modelu oznaczonego kodem:
6.573.011.E90 z wyjsciami analogowymi

www.impol-1.pl -1-



http://www.impol-1.pl

@Li bler

Instrukcje bezpieczenstwa

Ponizsza instrukcja obstugi jest istotng czescig urzadzenia i zawiera niezbedne informacije
dotyczace funkcji wskaznika, jego podtaczenia oraz jego prawidtowego uzytkowania.
Nieznajomos¢ instrukcji moze prowadzi¢ do uszkodzenia sprzetu oraz szkodzi¢ zdrowiu
0s0Ob postugujgcych sie wskaznikiem!

Urzadzenie musi by¢ podtaczane, programowane i konserwowane tylko przez osoby
odpowiednio do tego wykwalifikowane!

Bezpieczenstwo pracy wskaznika oraz urzadzen z nim wspétpracujacych wymaga
doktadnego przeczytania instrukciji.

Jesli urzadzenie pracuje w aplikacji, w ktérej uszkodzenie wskaznika moze prowadzi¢ do
powaznej awarii sprzetu z nim wspotpracujgcego, po stronie uzytkownika lezy
zastosowanie odpowiednich srodkow bezpieczenstwa

Montaz urzadzenia, jego podtgczenie, sSrodowisko pracy urzadzenia, ekranowanie
przewodow i odpowiednie uziemienie jest zgodne z ogdlnie przyjetymi standardami
dotyczacymi urzadzen elektrycznych stosowanych w przemysle

Producent zastrzega btedy i braki w ponizszej instrukcji obstugi

Wersja urzgdzenia Opis:

573.011.E90 07a_04/2007 | Pierwsza edycja
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1. Wstep

Urzadzenie stuzy do sterowania procesami, w ktorych sygnatami sterujacymi sg sygnaty
analogowe. Na korzy$¢ uzytkownika przemawia fakt, ze wskaznik jest tatwo i elastycznie
programowalny za pomocga duzych przyciskow znajdujgcych sie na panelu czotowym

Wiele aplikacji istniejgcych w przemysle wymaga operacji arytmetycznych na sygnatach
analogowych pochodzacych z réznych procesow. W tych aplikacjach znajduje zastosowanie
sterownik procesowy typu 573. Dodatkowo sterownik posiada wiele uzytecznych funkcji np.
funkcja linearyzaciji.

Urzadzenie typu 6.573.011.E00 posiada dwa programowalne wyjscia optotranzystorowe.
Urzadzenie typu 6.573.012.E90 posiada wyjscie analogowe.

Programowanie urzadzen z wyjsciem optotranzystorowym i analogowym jest bardzo podobne.
Istniejq tylko drobne réznice wynikajace ze specyfiki powyzszych wyjsé.

2. Uktad potaczen
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*) potaczenie jest opcjonalne ale nie konieczne dla zachowania bezpieczenstwa pracy badz norm
EMC. Jednakze w niektérych aplikacjach, moze okazac sie uzyteczne potgczenie i uziemienie
wszystkich mas sygnatéw analogowych.

e Uzywajac tej opcji nalezy wzig¢ pod uwage, ze wszystkie sygnaty
oznaczone jako GND i AGND bedg uziemione

¢ Wielokrotne uziemianie instalacji w wielu punktach moze spowodowac
problemy (jako$¢ uziemienia i ekranowania)

¢ Masa wejs¢ analogowych potaczona jest wewnetrznie z masg
zasilania DC.
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2.1. Napiecie zasilania

Urzadzenie mozna zasila¢ napieciem statym jak i zmiennym. Przy zasilaniu napieciem statym o
wartosci od 17 do 30 V nalezy do podtaczenia uzy¢ stykow 1 i 2 (pobdér pradu dla wartosci
zasilajgcej 30 VDC wynosi okoto 80 mA, a dla wartosci 17 V DC, okoto 130 mA). Przy korzystaniu
Z wyjscia napieciowego, przy ogélnym obliczeniu poboru pradu nalezy jeszcze doliczy¢ prad
pobierany przez urzadzenie zewnetrzne. Sterownik moze byc¢ takze zasilany napieciem o wartosci
110/230 V AC (pobd6r mocy to okoto 7,5 VA).

2.2. Wyjscie napieciowe

Styk nr 7 na wyjsciu urzadzenia stuzy do zasilania urzadzenia zewnetrznego (np. czujnika,
enkodera itp.). Wartos¢ napiecia na wyjsciu to 24 V DC / 150 mA. Wyjscie to mozna wykorzystac,
gdy sterownik zasilany jest zaréwno napieciem AC jak i DC.

2.3. Wejscia analogowe

Urzadzenie posiada dwa wejscia analogowe (Input A i Input B) o wspdlnej masie AGND. Styk nr 5
(AGND) potaczony jest wewnetrznie ze stykaminr 1i6 (GND).

Dopuszczalne sg nastepujgce zakresy wejs¢ analogowych: +/-10 V lub 0/4-20 mA (nastawiane za
pomocg zworek, zobacz rozdziat 3).

Fabrycznie oba wejscia analogowe ustawione sg jako wejscia pragdowe

2.4, Wyjscia analogowe
Urzadzenie podsiada wyjscia analogowe napieciowe (0..10 V, +/-10 V) oraz wyjscia pradowe
(0/4..20 mA). Polaryzacja wyj$¢ zalezy od wskazania na wyswietlaczu.

Rozdzielczos¢ wyjsciowa to 14 bitdw, a czas odpowiedzi wyjs¢ to okoto 58 ms (zobacz rozdziat

8.4). Wyjscie napieciowe moze by¢ obcigzone pradem 2mA, a wyjscie napieciowe moze by¢
obcigzone rezystancjg od 0 do 270 Q.
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3. Ustawienia zworek

Podczas pracy urzadzenia z wejsciowymi sygnatami analogowymi prgdowymi 0/4-20 mA, nie
nalezy zmienia¢ uktadu zworek (ustawienie fabryczne) i mozna poming¢ ten rozdziat.

Jezeli wymagane jest podanie sygnatu analogowego napieciowego -/+10 V na wejscie
urzadzenia, nalezy przestawi¢ zworki. Dostep do uktadu zworek uzyskuje sie poprzez usuniecie
tylnej czesci obudowy (jak na rysunku ponizej).

Nieprawidtowe ustawienie zworek moze spowodowaé¢ uszkodzenie
urzadzenia!

Spermocken
Locking notch

Usun tylng cze$¢ obudowy Ulokowanie i funkcje zworek

Ustawienie fabryczne wejscie A: napieciowe, wejscie B: pradowe
wejscie A: pradowe, wejscie B: prgdowe
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wejscie A: prgdowe, wejscie B: napieciowe wejscie A: napieciowe, wejscie B: napieciowe
Po ustawieniu zworek nalezy ostroznie wsuna¢ ptytke do obudowy, aby nie uszkodzi¢

stykéw zewnetrznych plytki drukowane;j.

Po przestawieniu zworek, wejscia pragdowe sg automatycznie skalowane na 0/4-
20 mA, a wejscia napieciowe automatycznie skalowane na +/-10 V.

Mozna dowolnie mierzy¢ napiecia do 120 V DC, uzywajac odpowiednio dobranego rezystora.
Wartosc¢ rezystancji moze byc¢ obliczona z ponizszej zaleznosci:
RkQ]=3xU[V]-30

R — wartos¢ rezystora
U — napiecie wejsciowe
Przyktad: Wejscie =100 V:

R =300 - 30 [kQ] = 270 kQ
4. Obstuga urzadzenia

Urzadzenie posiada trzy przyciski umieszczone na panelu przednim, za pomocg ktorych dokonuje
sie nastaw wszystkich funkcji wskaznika.

- O o

ENTER SET Cmd
(Command)

Funkcja poszczegdlnych przyciskdw zalezg od trybu pracy. Tryby pracy mozna podzieli¢ na:
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¢ Normalny (standardowe wyswietlanie parametrow)
e Tryb programowania parametrow

a) nastawa parametrow podstawowych

b) nastawa parametréw operacyjnych
e Tryb ,Teach”

4.1. Normalny tryb pracy urzadzenia

Zmiana trybow pracy urzgdzenia jest mozliwa tylko wtedy gdy wskaznik znajduje
sie w normalnym trybie pracy.

Ponizsza tabela obrazuje w jaki sposéb przejs¢ do poszczegodlnych trybow pracy urzadzenia.

Przejscie do: Akcja:

nastawy parametréw nalezy jednoczesnie wcisng¢ i przytrzymac przycisk: ENTER i SET
podstawowych przez okoto 3 sekundy

nastawy parametréw nalezy przycisngc i przytrzymac przycisk ENTER przez okoto 3
operacyjnych sekundy

trybu ,Teach” nalezy przycisnac€ i przytrzymac przycisk SET przez okoto 3 sekundy

Przycisk ,Cmd” jest uzywany, gdy korzystamy z funkcji Tary lub funkcji kasowania oraz gdy
korzystamy z funkcji ,Teach” za pomocg linearyzacji — patrz rozdziat 7.

4.2. Ustawianie parametréw urzadzenia

4.2.1. Klawisze funkcyjne

Za pomoca przycisku ENTER przesuwamy sie pomiedzy poszczegdlnymi pozycjami menu.
Przycisk SET zmienia warto$¢ parametru lub zmienia jego wartosci liczbowe. Po przestawieniu
parametru za pomoca przycisku ENTER zapisujemy ustawienie i przechodzimy do nastepnej
pozycji w menu.

4.2.2. Zmiana wartosci liczbowej parametru

Podczas zmiany liczbowej parametru zmieniana cyfra mruga na wyswietlaczu urzgdzenia.
Przytrzymanie przycisku SET spowoduje zmiane mrugajgcej cyfry w petli od 0 do 9. Gdy puscimy
przycisk SET mozliwa bedzie nastawa sagsiedniej cyfry (ktéra zacznie mrugac). Za pomoca tej
procedury nastawiamy catg wartos¢ liczbowg parametru. Znak wartosci ustawiamy na ostatnim
miejscu po lewej stronie: 0 oznacza wartos¢ dodatnig, a *-* to wartos¢ ujemna.

4.2.3. Zapis parametrow
Aby zapisac parametr nalezy wcisngc¢ przycisk ENTER. Spowoduje to takze przejscie do
nastepnej pozycji w menu.

Przejscie urzagdzenia z trybu programowania w normalny tryb pracy nastepuje po przycisnieciu i
przytrzymaniu przycisku ENTER przez co najmniej 3 sekundy.

4.2.4. Funkcja Time-out
Gdy przez co najmniej 10 sekund zaden z przyciskdw nie zostanie wcisniety, urzgdzenie
automatycznie powrdci do normalnego trybu pracy. Jesli przejscie do tego trybu pracy nastapi np.
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podczas zmiany parametréw urzadzenia, parametry te nie zostang zapisane (gdyz nie zostaty
zatwierdzone przyciskiem ENTER).

4.3. Tryb ,,Teach”

Funkcja Time-out jest nieaktywna w trybie ,Teach”

Przycisk Funkcja

« Przycisk ENTER konczy lub przerywa funkcje ,Teach”

O Przycisk SET dziata w ten sam sposob co w poprzednich trybach

powoduje przejscie do nastepnego punktu interpolaciji.

* Przycisk Cmd zapisuje aktualnie wskazywang warto$¢ do pamieci i

Szczegoty dotyczace dziatania funkcji ,Teach” znajdujq sie w rozdziale 8.3.

4.4. Powré6t do parametrow fabrycznych urzadzenia

W kazdym momencie istnieje mozliwo$¢ przywrocenia parametrow fabrycznych urzadzenia.
Tabela ustawien fabrycznych znajduje sie w rozdziale 6.

Nalezy zwroci¢ uwage, ze podczas przywrocenia parametrow fabrycznych
wszystkie poprzednie nastawy zostang utracone i nalezy ponownie nastawia¢
urzadzenie.

Aby powrdci¢ do parametréw fabrycznych nalezy:
e QOdfigczy¢ zasilanie urzadzenia
e Wcisngc¢ przycisk ENTER
o Wigczyc¢ zasilanie trzymajgc przycisk ENTER

5. Menu parametréw

Menu wskaznika mozna podzieli¢ na menu parametrow podstawowych i menu parametrow
operacyjnych. Wybor parametréw podstawowych determinuje odpowiednie parametry operacyjne.
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Na przyktad jesli wytaczymy funkcje linearyzacji w menu parametréw podstawowych, szczegoty
dotyczace tej funkcji nie bedg widoczne w menu parametrow operacyjnych.

Nazwy poszczegolnych trybow (parametréw) wskaznika pojawiajgce sie na wyswietlaczu podczas
programowania sg stworzone w taki sposob aby jak najtatwiej byto skojarzy¢ je z dang funkcjg (w
jezyku angielskim) — oczywiscie w miare mozliwosci wyswietlania znakéw na wyswietlaczu
urzadzenia (wyswietlacz 7-segmentowy).

Ponizsza tabela ukazuje ogdlng strukture menu. Szczegoty dotyczgce poszczegdinych
parametréw znajdujg sie w rozdziale 6.

Parametry podstawowe Parametry funkcyjne
Tryb pojedynczy | Tryb podwdjny | Tryb kombinowany

,modE” JNPUtA” JNPUtA” LNPUtA”
,BriGht” SStArtA” SStArtA” SStArtA”
,UPdAt’ ,End A” ,End A” ,eEnd A”
,code” ,dPoi A” ,dPoi A” ,dPoi A”
,LINEAr” SFiLt A SFiLt A LFiLt A”
,crnd” LOFFS A”*) LOFFS A”*)
,CHAr 1” LiNnPutb” LnPutb”
,CHAr 2” SStArtb” ~StArtb”
,HYSt 17 ,End b” ,End b”
,HYSt 2” ,dPoi b” ,dPoi b”

LFilt b” L,Filt b”

,OFFS b” *)

,n FAC”
*) Pojawia sie tylko gdy funkcja ,d FAC”
Tary jest aktywna .P Fac”
,dPoint”

**) Pojawia sie tylko gdy ,An-bEG”
linearyzacja jest aktywna »2An-End”

,PO1_H" **)

LP01_Y” *)

9
P16 _H" **)
,P16_Y” **)

6. Programowanie

6.1 Parametry podstawowe

Parametry opisane ponizej powinny by¢ ustawione zanim licznik zostanie oddany do eksploatacji.
Rozdziat ten zawiera wszystkie mozliwe opcje, ktére mogq sie pojawi¢ na wyswietlaczu z
wyjatkiem opcji zwigzanych z ustawianiem parametrow wyjsciowych wskaznika (parametry te
zostaty opisane oddzielnie).
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Menu tekstowe

Ustawienie
fabryczne

n-0odE

Tryby prac

S nGLE

dufl

Ao b

AR-b

Ad b

Ana b

Pojedynczy tryb pracy (tylko wej. A)
Podwajny tryb pracy (wej. A i B)
Sumowanie (wej. A + wej. B)
Odejmowanie (wej. A — wej. B)
Dzielenie (wej. A / wej. B)

Mnozenie (wej. A x wej. B)

5 inlLE

br 1[LhE

Stopien jasnosci wyswietlacza

,100”
,80”
,60”
,40”
,20”

100% jasnosci wyswietlacza
80% jasnosci wyswietlacza
60% jasnosci wyswietlacza
40% jasnosci wyswietlacza
20% jasnos$ci wyswietlacza

»100”

UPdRE

Czas odswiezania wskazania

Odswiezanie wskazania do x.xxx sekundy.
Mozliwa nastawa od 0.050 do 9.999 sekundy.

»0.300”

CodE

Poziom blokady klawiszy

no

1-9UR

4-9UR

no
Bez blokady klawiszy
no
H E S Catkowita blokada klawiszy (rozdziat 6.3)
Tryb linearyzacji
]
LinERF no

Bez linearyzaciji

Linearyzacja w zakresie 0 — 99999.
Nastawianie punktéw interpolacji tylko w
zakresie liczb dodatnich.

Linearyzacja w petnym zakresie od
-99999 do +99999.

_www.impol-1.pl
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Ustawienie

Menu tekstowe
fabryczne

H - CHHI’ Zakres wyjscia analogowego - ,D 'U
- '0 ,B Zakres -/+10 V B
B = ,U Zakres 0..10 V

0 au Zakres 0..20 mA
l"- EU Zarkes 4..20 mA

GH Skalowanie wyjscia analogowego (zakres 0..1000) 1000
N 1000: powoduje skalowanie wyjscia do 10 V lub 20 mA
200: redukuje skale wyjscia do 2V lub 4mA

B F F 5 E Offset wyjscia (-9999..9999) 0
t 0: OV lub 0 mA to 0 na wyswietlaczu
5000: 5V lub 10 mA to 0 na wyswietlaczu
Aktywacija klawisza Cmd
Crnd oFf

0 F F Wytaczony

Wigczony (funkcja Tary i offsetu aktywna)
on

6.2. Parametry operacyjne

Po nastawie parametréw podstawowych, otrzymujemy dostep do parametrow operacyjnych
poprzez nacisniecie przycisku ENTER przez co najmniej 3 sekundy. Parametry operacyjne
zdeterminowane sg wyborem parametrow podstawowych.

Aby wyjs¢$ z menu parametréw operacyjnych nalezy ponownie przytrzymaé przycisk ENTER
przez co najmniej 3 sekundy, lub poczeka¢ 10 sekund (zadziatanie funkcji Time-out).

6.3. Blokada klawiszy
Gdy w menu programowania ustawiona zostata catkowita blokada klawiszy, wcisniecie
jakiegokolwiek przycisku spowoduje pojawienie sie na wyswietlaczu:

Aby uzyskac¢ ponowny dostep do menu nalezy przez okoto 10 sekund wciskac ponizsze klawisze
w odpowiedniej kolejnosci:

@O @O -
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6.4. Tryby pracy (parametry operacyjne)
6.4.1. Pojedynczy tryb pracy (tylko wejscie A)

@Li bler

Menu tekstowe

Zakres
nastawy

Ustawienie
fabryczne

 nPuk A

Zakres wejscia A
Nastawa zakresu pomiarowego wej. A

+/-10V
n U

0..20 mA

mn ID

4..20 mA

'Y

n

mn ID

Menu tekstowe

Zakres
nastawy

Ustawienie
fabryczne

StA-EA

Wartos¢ poczatkowa
Wartos¢ odpowiadajaca 0V lub 0/4 mA

-99999 .. 99999

0

End H

Wartos¢é koncowa
Wartos¢ odpowiadajgca 10V lub 20 mA

-99999 .. 99999

1000

dPOI F'

Punkt dziesietny

Mozliwe nastepujgce nastawy:
000000 Bez punktu dziesietnego
00000.0 1 miejsce po przecinku

0.00000 5 miejsc po przecinku

00000.0

Filt H

Usrednianie wejscia A

Wygtadzanie (filtrowanie) wejscia przy
niestabilnych sygnatach wejsciowych
analogowych

Bez wygtadzania

ofFF

2, 4,8, 16 — liczba punktéw pomiaru na
podstawie ktérych wartos¢ jest
usredniana

OFFSH

Wartos¢ ofsetu dla wejscia A
Przesuniecie wzgledem sygnatu
zerowego. Opcja dostepna tylko dla
funkcji TARY

-99999 .. 99999

www.impol-1.pl
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6.4.2. Podwojny tryb pracy (wejscie Ai B)
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W tym trybie pracy, przycisk SET stuzy do przetgczania pomiedzy

A—-—} - wyswietlaniem wartosci sygnatu A i sygnatu B. Odpowiedni
- wskaznik na wyswietlaczu, wskazuje ktora wartosc jest aktualnie
B" a wyswietlana.
Zakres Ustawienie
Menu tekstowe
nastawy fabryczne

vnPut b

Zakres wejscia B
Nastawa zakresu pomiarowego wej. A

+/-10V
n U

0..20 mA
inm D

4..20 mA
i 1Y

n 1

dPOI b

Mozliwe nastepujace nastawy:

000000 Bez punktu dziesietnego
00000.0 1 miejsce po przecinku
0.00000 5 miejsc po przecinku

Wartos¢ poczatkowa -99999 .. 99999 0
Sknrk b Warto$¢ odpowiadajgca 0V lub 0/4 mA

Wartos¢ koncowa -99999 .. 99999 1000
E nd b Wartos¢ odpowiadajaca 10V lub 20 mA

Punkt dziesietny 00000.0

Filt I

Usrednianie wejscia B

Wygtadzanie (filtrowanie) wejscia przy
niestabilnych sygnatach wejsciowych
analogowych

Bez wygtadzania

ofFF

2,4,8, 16 — liczba punktéw pomiaru na
podstawie ktérych wartos¢ jest
usredniana

ofF

QFFS I

Wartos¢ ofsetu dla wejscia B
Przesuniecie wzgledem sygnatu
zerowego. Opcja dostepna tylko dla
funkcji TARY

-99999 .. 99999

www.impol-1.pl
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6.4.3. Arytmetyczny tryb pracy (A+B, A-B, A/B, AxB)
W tym trybie pracy na wyswietlaczu mozliwe jest wyswietlanie zaréwno wartosci odczytanej z
kanatu A oraz kanatu B, a takze wyniku dodawania, odejmowania, dzielenia i mnozenia tych
sygnatéw. Przetgczenie pomiedzy tymi wartosciami odbywa sie za pomocg przycisku SET.

A—b-

B .

<AB>

@Li bler

Wskaznik w gérnym lewym rogu oznacza, ze aktualnie
wskazywana jest wartoS¢ zwigzana z sygnatem A

Wskaznik w dolnym lewym rogu oznacza, ze aktualnie
wskazywana jest wartos¢ zwigzana z sygnatem B

Gdy na wyswietlaczu nie ma wskaznika, wyswietlany jest
wynik dodawania, odejmowania, dzielenia badZ mnozenia.

Podczas uzywania jednego z trybdw arytmetycznych, w pierwszej kolejnosci nalezy ustawic
parametry zwigzane z sygnatami A i B (tak jak przy podwdjnym trybie pracy urzadzenia).
Dodatkowe parametry (przedstawione w tabeli ponizej) skalowania umozliwiajg przedstawienie
wyniku w dowolnej jednostce fizycznej.

Zakres Ustawienie
Menu tekstowe
nastawy fabryczne
FH Wspotczynnik skalowania -10000 .. 10000 1000
nnN €| Mnozy wynik przez tg wartosé¢
FH Wspotczynnik skalowania 1..99999 1000
d € | Dzieli wynik przez tg warto$é
P F H Stala -99999..99999 0
L | Dodaje lub odejmuje od wyniku
Punkt dziesietny 000000

dPoi nk

Mozliwe nastepujace nastawy:

000000 Bez punktu dziesietnego
00000.0 1 miejsce po przecinku
0.00000 5 miejsc po przecinku

Formuta obliczeniowa:

Ostateczna wartos¢ wyswietlana = wartosc¢ obliczona <AB> x (m_FAc/d_FAc) +/- P_FAc

www.impol-1.pl
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6.4.4. Ustawienia dodatkowe

W kazdym momencie pracy urzgdzenia mozliwe jest kontrolowanie i ustawianie wyjs¢
analogowych wskaznika wedtug tabeli zamieszczonej ponize;j.

Zakres Ustawienie
Menu tekstowe
nastawy fabryczne
Wartos¢ poczatkowa -99999 .. 99999 0
AnABLEL
Wartos¢ koncowa -99999 .. 99999 1000
AnREnd

Przyktad:

AnAbEG = ,-1500” i AnAEnd = ,2100”

Zostanie wygenerowana na wyjsciu wartos¢ poczatkowa zdefiniowana w parametrze ,Offset” gdy
wskazanie bedzie wynosito -1500, a warto$¢ kohcowa zdefiniowana w parametrze ,Gain”
odpowiadac¢ bedzie wskazaniu ,2100” (zobacz takze rozdziat 6.1)

7. Przekazanie urzadzenia do eksploatacji

Przekazanie urzadzenia do eksploatacji jest proste i nieskomplikowane jes$li zostanie wykonane z
ponizszymi krokami:

Krok Akcja Rozdziat
1 | Wejscia analogowe e Ustawi¢ zworki 3
2 | Podstawowe e Wybrac¢ odpowiednie parametry 6.1
ustawienia o Wylaczy¢ funkcje linearyzacii i Tary 6.1
3 | Ustawienia e Skonfigurowaé¢ wejscia analogowe, skalowanie | 6.4
Zaawansowane i wyswietlanie
e Jesli wymagane, ustawi¢ operacje 6.4.3
arytmetyczne i koncowe skalowanie
e Skonfigurowaé wyjscia 6.4.4
4 | Funkcje specjalne o Jedli wymagane, ustawi¢ funkcje Tary i 8
linearyzacji
5 | Wyjscia analogowe o Woyskalowa¢ wyjscia analogowe 6.116.4.4

Formularz pomocniczy nastaw parametrow urzadzenia jest zatgczony na koncu instrukciji.

Zalecamy nastawy funkcji Tary i linearyzacji na kohcu wszystkich ustawien urzadzenia, po tym jak
wszystkie pozostate parametry zostang ustawione poprawnie.

www.impol—ll.pl -16 -
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8. Funkcje specjalne

8.1. Funkcja Tary/offsetu

Funkcja ta jest aktywna gdy parametr ,Cmd” zostanie ustawiony na wartos¢ ON (patrz rozdziat
6.1). W rezultacie kazde wcisniecie klawisza Cmd bedzie powodowato, ze aktualna wartos¢
wyswietlana bedzie przenoszona do pamieci, co jednoczesnie bedzie prowadzito do wyzerowania
wskazania.

8.2. Linearyzacja

Funkcja ta umozliwia konwersje sygnatu nieliniowego na liniowy i odwrotnie. Dostepnych jest 16
punktow interpolacji, ktére mogag by¢ dowolnie ustawiane w catym zakresie pomiarowym.
Linearyzacja odbywa sie pomiedzy dwoma sasiednimi punktami interpolaciji.

Gdy sygnat jest silnie nieliniowy nalezy uzy¢ wiecej punktéw interpolacji natomiast gdy mamy do
czynienia z niewielka nieliniowos$cig wystarczy tylko kilka punktéw interpolacji. Tryb linearyzac;i
musi by¢ ustawiony dla kazdego ,1-quA” lub ,4-quA” aby linearyzacja przebiegata poprawnie
(zobacz odpowiedni rysunek).

Parametry PO1_x do P16_x stuzg do wybrania maksymalnie 16 wspotrzednych, na podstawie
ktérych przeprowadzona bedzie linearyzacja (sg to standardowe wskazania wyswietlacza).
Parametry PO1_y do P16_y ustawiamy w sposéb dowolny, uzyskujgc zamiane wspotrzednych x
nay. Oznacza to ze zamieniamy np. poprzednig wartos¢ P02_x na nowg wartos¢ P02_y.

e Rejestr x musi zawieracC wartosci w kolejnosci rosnacej, tj. najmniejszg
warto$¢ przypisujemy P01_x natomiast najwiekszg P16_x

¢ Niezaleznie od wybranego trybu linearyzacji, zakres nastawy rejestrow
P01_x, PO1_y, ..., P16_x, P16_y wynosi zawsze: -99999 ... 99999

e Dla wartosci mniejszej od PO1_x, wynikiem linearyzacji bedzie zawsze
P01 _y

e Dla wartosci wiekszej do P16_x, wynikiem linearyzacji bedzie zawsze
P16_y

e Dla trybow pracy pojedynczego i podwojnego, linearyzacja zawsze
dotyczy tylko wejscia A. Dla trybu pracy arytmetycznego linearyzacja
dotyczy wyniku wybranej operacji matematycznej.

y P1(x)}=-1000 -, "KA

P1ly)= 900 Y\
1000 PBX= 0w
300 P8(y)= 750
P X P X

; P16ix)=+1000
P16(y)= - 600

Tryb linearyzacji = 1 quA Tryb linearyzacji = 4 quA

www.impol-1.pl -17 -
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Przyktadowa aplikacja

Zadaniem jest pomiar objeto$ci substancji znajdujacej sie w zbiorniku za pomocg czujnika
nacisku, ktéry montowany jest na dole zbiornika. W tej aplikacji czujnik daje sygnat analogowy
ktéry jest proporcjonalny do poziomu substanciji ale nie objetoSci.

Objetosc
P16_x P16y
P “|5_x P15 y
P10 x
Czujnik P10y
e nacisku FO7_y //(
| m’- | Sita nacisku

E——— FO1_y
P01 X L 0-20mA

Do rozwigzania tego problemu, dzielimy nieliniowa czesc¢ zbiornika na 14 punktéw. Odpowiednie
wartosci przypisujem rejestrom P01_x ... P15_x. Cze$¢ gérna zbiornik jest liniowa i maksimum
przypisujemy w punkcji P16_x. Po dokonaniu pomiarow i obliczen przypisujemy wspotrzednym x
odpowiednie wartosci y i przypisujemy je do rejestréw P01 _y ... P16_y. Na wysSwietlaczu
otrzymamy objetos¢ substancji lezacej w zbiorniku.

P15 x
P16_x

=
=
—
o

8.3. Ustawianie reczne lub za pomoca funkcji ,,Teach” punktéw interpolacji

Punkty linearyzacji mogg by¢ wprowadzane jeden po drugim, uzywajac tej samej procedury co dla
wszystkich parametrow numerycznych. Oznacza to, ze nalezy recznie (za pomoca klawiszy)
przypisac¢ wszystkie parametry od PO1_x do P16_xiod PO1_y do P16 _y.

W niektérych przypadkach o wiele bardziej wygodnym moze okazac¢ sie uzycie funkcji ,Teach”, do
wprowadzania punktow interpolaciji.

Uzycie funkcji ,,Teach”:

Przytrzymac przycisk ,Cmd” przez 2 sekundy, do czasu az na wyswietlaczu nie pojawi sie

LEACH”

e Wcisngc przycisk ,Cmd” ponownie aby rozpoczaé procedure ,Teach”. Na wyswietlaczu
pojawi sie ,P01_X"

e Wcisng¢ ponownie przycisk ,Cmd” aby wyswietli¢ aktualng wartos¢ sygnatu analogowego

e Gdy na wyswietlaczu pojawi sie wymagany punkt interpolacji nalezy przycisng¢ przycisk
,Cmd”. Spowoduje to przypisanie wartosci wyswietlanej do rejestru PO1_x i za okoto 1
sekunde bedzie mozna odczyta¢ wartos¢ PO1_y na wyswietlaczu

o Wartos¢ wyswietlana bedzie teraz przypisana do wartosci rejestru PO1_y

e Gdy przypiszemy wartos¢ P01_y (za pomocg przycisku ,Cmd”) bedziemy mogli kolejno

wprowadzacé nastepne punkty interpolacii
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e (Gdy ostatni punkt interpolacji P16_x/y zostanie osiggniety, cykl mozna powtorzyc,
chociazby dla sprawdzenia poprawnosci wprowadzonych danych

e Aby zakonczy¢ funkcje ,Teach” nalezy wcisng¢ przycisk ENTER. W rezultacie na
wyswietlaczu pojawi sie ,StOP” przez okoto 2 sekundy. Po tym urzadzenie przechodzi w
normalny stan pracy. Wszystkie punkty linearyzacji ustawione wczesniej zostajg
zapamietane w pamieci urzgdzenia.

8.4. Czas odswiezania a czas odpowiedzi wyjs¢
Parametr ,UPdAt” stuzy do zmiany czasu odswiezania wskazania (patrz rozdziat 6.1).

Czas odpowiedzi wyjs¢ analogowych zalezy od wybranego czasu od$wiezania
(minimum 50 ms) i statej czasu propagacji obwodoéw wyjsciowych (okoto 8 ms).
Stad minimalny czas odpowiedzi wyj$cia to okoto 58 ms (przy minimalnym
czasie odswiezania)

9. Dane urzadzenia

9.1 Wymiary
110,0 (4.331")

96,0 (3.780")

91.0 (3.583)

440 (1.732)

0000

O00000000

48,0 (1.890)

9,0 (.345) 129.0 (5.079)
140,5 (5.531)

Otwor montazowy: 91 x 44 mm (3.583 x 1.732”)
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9.2. Dane techniczne

Zasilanie DC:
Zasilanie AC:

Poboér mocy AC:
Pobor pracu DC:
Wyijscie napieciowe:
Wejscia:
Impedancja wejscia:
Rozdzielczosc¢:
Doktadno$¢:
Wyjscia:

Zakres temperatur:
Obudowa:

Wyswietlacz:
Stopien szczelnosci:

Potaczenia elektryczne:

Minimalny czas
odswiezania:
Zgodnos¢:

www.impol-1.pl
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115/230V (+/- 12,5%), 7,5 VA

24 \VV DC (17-30 V), okoto 100 mA

7,5 VA

18 V: 110 mA, 24 V: 90 mA, 30 V: 80 mA

24V DC, +/- 15%, 100 mA (dla zasilania AC i DC)
2 wejscia analogowe (+/-10 V, 0..20 mA, 4..20 mA)
Pradowe: Ri = 100 Q, Napieciowe: Ri = 30 k Q

14 bitéw (13 bitow + znak)

+/- 0.1%, +/-1 cyfra

0/4 — 20 mA (max. 270 Q)

0...+-10V (max. 2 mA)

Rozdzielczos¢ 14 bits

Pracy: 0° do +45°

Magazynowania: -25 ° do +70 °

UL94 - V-0

6 cyfrowy LED, wysoko kontrastowy, wysokosc¢ cyfr: 15 mm
IP65 od frontu, IP20 od strony zaciskéw

Linie sygnatowe: max. 1.5 mm?

Linie zasialajace AC: max. 2.5 mm?

50 ms (wyswietlacz)

58 ms (wyjscia)

EMC 89/336/EEC: EN 61000-6-2, EN 61000-6-3
LV73/23/EEC: EN 61010-1
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9.3. Arkusz rozruchowy

@Li bler

Data:
Operator:
Software:
Nr seryjny:
Wejscia analogowe Wejscie A Wejscie B
Zakres wejsc¢: o+/-10V o+/-10V
00..20 mA 00..20 mA
04 . 20 mA 04 . 20 mA
Wartos¢ poczatkowa:
Wartos¢ koncowa:
Punkt dziesietny:
Ustawienia podstawowe
Tryb pracy: | o pojedynczy oA+B oA/B
o0 podwojny oA-B oAxB
Linearyzacja: | o nie | 01 kw. | 04 kw.
Czas od$wiezania:
Przycisk Cmd: | o OFF o ON
Tryb arytmetyczny
Mnoznik:
Dzielnik:
Stata:
Punkt dziesietny:
Wyjscia analogowe
Anabeg:
Anaend:
Linearyzacija:
P01 X: P01 Y: P09 X: P09 Y:
P02_X: P02_Y: P10_X: P10_Y:
P03 X: P03 Y: P11 X: P11°Y:
P04 _X: P04 _Y: P12 _X: P12_Y:
P05 X: P05 Y: P13 X: P13 Y:
P06 X: P06 _Y: P14 X: P14 Y:
P07 _X: PO7_Y: P15 _X: P15_Y:
P08 X: P08 Y: P16 X: P16 Y:

\ www.impol-1.pl
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