Katalog Programowalnych Indukcyjnych Czujnikéw Predkosci Serii ICP

Przeznaczenie i zasada dziatania czujnikow

Programowalne indukcyjne czujniki predko$ci serii ICP sg urzgdzeniami przeznaczonymi do zasygnalizonania
przekroczenia predkoéci o zadang odchytke A, od predkosci rpm® przyjetej, jako predkos¢ odniesienia. Najczesciej
wykorzystywane sg do kontroli predko$ci liniowej lub obrotowej ruchomych czesci maszyn i urzadzen (np. kontrola ruchu
tasmociggu, sygnalizacja poslizgu zestawdw napedowych silnik-sprzegto itp.). Mogg tez by¢ wykorzystane do
automatycznej regulacji predkosci.

W jednej obudowie zawierajg czujnik indukcyjny i cyfrowy komparator czestotliwosci z wyjsciem dwustanowym Out.
Kontrolowany prég predkos¢ ponizej predkosci odniesienia rpm® (o odchytke A) nazwano progiem rpmD a powyzej rpm®
nazwano progiem rpmuU.

Czujniki serii ICP podzielone sg na 2 grupy: ICP1i ICP2.

Czujniki grupy ICP1 przeznaczone sg do kontroli przekroczenia jednego z dwéch progéw predkosci: rpmD albo rpmU.
Czujniki grupy ICP2 sg przeznaczone do jednoczesnej kontroli przekroczenia dwoéch progéw predkosci: rpmD i rpmU.
Czujniki produkowane sg z wyjsciem typu PNP albo NPN, z funkcjg wyjscia normalnie zamknigety NC albo normalnie
otwarty NO. Sg cztero-przewodowe zasilane napieciem statym. Czwarty przewod ET, stuzy do przetgczania czujnika w tryb
programowania parametrow kontrolnych.

W zaleznosci od modelu uzytkownik ma do wyboru 5 poziomoéw odchyiki A , réznigcych sie od predkosci odniesienia rpm®
o: 5,10, 15, 19, 48 (%) lub 10, 19, 29, 38, 66 (%). Predkos¢ rpm® , to predkos$¢ w chwili wprowadzania do pamieci
czujnika parametru odchytki A. Zaprogramowane parametry pozostajg w czujniku do czasu ponownego wprowadzenia
czujnika w tryb programowania. Przepisanie nowych parametréw nastepuje w koncowej fazie programowania.
Przekroczenie kontrolowanego progu predkosci, sygnalizowane jest zmiang stanu wyj$cia Out oraz zmiang stanu
sygnalizacyjnej zottej diody Led1. W przypadku czujnikow PNP z funkcjg NC, klucz wewnetrzny zostaje roztgczony co
skutkuje odtgczeniem wyjscia Out od plusa zasilania a dioda Led1 przestaje swieci¢. W przypadku czujnikéw NPN z
funkcJg NO, klucz wewnetrzny zostaje zatgczony i taczy wyjscie czujnika Out z minusem zasilania a dioda Led1 zaczyna
Swieci¢. Zblizenie do czujnika metalowej ptytki, sygnalizowane jest przez $wiecenie zielonej diody Led?2.

W tryb programowania czujnik wprowadzany jest poprzez zatgczenie zasilania przy przytgczonym przewodzie ET do
minusa zasilania. Poprzez odtgczenie - przytaczenie - odigczenie przewodu ET (w odpowiednich przedziatach czasowych)
od / do minusa zasilania, instalator wprowadza do czujnika nastepujgce parametry kontrolne:

1. Rodzaj kontrolowanego progu: rpmD lub rpmU, (tylko w przypadku czujnikéw ICP1).

2. Czas OnDel - to maksymalny czas, na jaki moze by¢ zablokowane wytgczenie wyjscia czujnika po kazdym zatgczeniu
zasilania. Umozliwia przekroczenie progu romD podczas rozruchu. Jedli w czasie trwania OnDel, kontrolowana predkosc
przekroczy prog rpmD (o ustalong histereze His), to czujnik przechodzi do nadzorowania predkosci. Jesli w czasie
trwania OnDel minimalna predkos¢ nie zostanie osiggnieta, to wyjscie czujnika zostanie wytagczone. Warto$¢ histerezy His
jest ustawiona fabrycznie i zalezy od nastawionej odchytki A. Parametr OnDel dotyczy tylko czujnikow ICP1 z wybranym
progiem rpmbD.

3. Czas Del - to czas, o jaki bedzie op6zniona reakcja wyjscia czujnika, po wyjsciu kontrolowanej predkosci poza
nastawiony prog / progi. Je$li w czasie odliczania Del kontrolowana predko$¢ powroci w zakres predkosci prawidtowych, z
uwzglednieniem marginesu HisD i / lub hisU, to odliczony czas jest kasowany.

4. Odchytke A. Predkos¢ odniesienia rpm® ustala sie automatycznie.

W trybie programowania mozliwa jest zmiana parametréw kontrolnych 100 000 razy. Mozliwe jest przetgczanie funkciji
wyjscia z NC na NO i na odwrét. Nie ma mozliwoéci przypadkowej zmiany nastawionych parametrow.

W fazie produkcji mozliwe jest wprowadzenie wszystkich parametréw kontrolnych pod wymagania zamawiajgcego.
Parametry te bedg mogty by¢é w przysztosci dowolnie zmieniane przez uzytkownika w trybie programowania

Typowy uktad pomiarowy z wykorzystaniem czujnika predkosci i wirujacego elementu z jednym lub kilkoma
zebami (wystepami lub otworami) przedstawiono ponizej.Maksymalna czestotliwo$¢ pracy czujnika f max,
(podane w parametrach czujnikdéw) wyznacza minimalny czas przelotu (t min) elementu wyzwalajgcego przed
czujnikiem.

W konkretnym przypadku czas przelotu nalezy wyliczy¢ ze wzoru

czujnik

LT 1
. tmln_fmax

Py

Gdzie:

Sn - strefa nominalna czujnika

d - $rednica czujnika

f max - maksymalna czestotliwos$¢ pracy czujnika
(w parametrach)

t - czas przelotu

t min - najkrétszy dopuszczalny czas przelotu dla
zastosowanego czujnika

L - dtugos¢ zeba

R - $rednica tarczy tacznie z wysokoscig zebéw
T - czas petneg o obrotu

T -3,14
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KATALOG INDUKCYJNYCH CZUJNIKOW PREDKOSCI serii ICP

Parametry czujnikéw

Zakres predkosci odniesienia rpm®
Odchyitka A kontrolowanej predkosci wzgledem rpm®

Blokada wytaczenia po starcie, czas OnDel
Opodznienie wylgczenia w dziataniu, czas Del
Przytacze:

0,01....3000 imp/min

5 poziomoéw, w zaleznosci od zestawu: 5, 10, 15,
19, 48 (%) lub 10, 19, 29, 38, 66 (%)

0,2..7200 s

0,02..360 s

Kabel PVC 4 x 0,34 mm’, 2 mb lub zlacze M12 x 1- 4 pin

Napiecie pracy : 5-34 \/ DC Sygnalizacja wyjscia OUT Led1 - zotta
Prad obciazenia 0-400 mA Wskainjk pobudzenia czujnika indukcyjnego  Led2 - zielona
Wyjscie OUT typu PNP Zabezpieczenie przeciwzwarciowe termiczne  jest
Napiecie szczatkowe <2V Zabezpieczenie przed odwrotng polaryzacjg  jest
Prad bez obcigzenia <15 mA EMC PN-EN 60 947-5-2
Tetnienia nap. zasilania < 10% Materiat obudowy mosigdz niklowany
Stopien ochrony P67 Wspotczynnik temperaturowy <10 %
Wibracje 50 Hz/1 min Histereza czujnika indukcyjnego 1,5-15%

Zapis parametrow kontrolnych do 100 000 razy
Zestawy odchytki A

Porzez wpisanie w symbolu czujnika w miejsce “x” cyfry 1 lub 2, zamawiajgcy wybiera 1 z 2 zestawdw odchytki A

wedtug ponizszej tabelki.

x=1

Al=5% A2=10 % A3=15% AL=19 % A5 =48 %
his=2% his= 25% | his=4% his=5% his =10 %
x=2 Al1=10% A2=19 % A3=29 % A4 =38 % A5 =66 %
his=25% | his=5% his=5% his = 10% his =10 %
Wykresy przebiegu napiecia na wyjsciuOut w funkcji predkosci
ICP1 - prog rpmD lub rpmU ICP2 -prég rpmD i rpmU
ICP1.x-xxxxxRP
ICP2.x-xxxxxRP
o Iclil):’1 XXOXKZN org y ICP2.x-xxxXxXZN
rég rpm rég rpm
Uour Ysiart onDel o Uour 1 I Uou §iart Onbel
R > 1 statbey2 |- _| 1, art Del
" sl 3 Eg g , 1Y Start Del ﬁ é 3] Sanpe
his § g g his his N % % .zhis N
88 R 8 £ 2 rpm
A rpm A rpm A | A B
rpmD rpmo rpmoe rpmU romD rpm® rpmU
ICP1.x-xxxxxZP ICP2.x-xxxxxZP
U ICP1.x-xxxxxRN ICP2.x-xxxxxRN
U, A
*™ progrpmd Your 1 Prég rpmU >
e 3 StartDeld2 |2 Z| 1, 3 StartDel
[aNe) Qo Qo
stort ok 3 § § § 2 1 A Start Del - 3 % % Zhis
Start OnDel s 38 1 §]. nis |Start OnDel _ 2 ° rpm
1 A rpm A rpm> 1 A A >
rpmD rpmoe rpme® rpmU romD rpm® rpmU
Schemat poditaczenia czujnika w trybie kontroli predkosci
L+ L+
L- L-

1 (br)

1

Irpm t’f 3 ob) Irpm |1+
. 4 (cz) % Uou'r :

ouT —jz i Rp ouT

5 ET

T
1
|
1
i Kolory przewodoéw: 2 4
i br - brazowy .
1(or) i nb - niebieski 3
3 (nb) i b-bialy
4(cz) wUour ? i cz - czarny Ztacze M12 x 1

Rp - Przekaznik lub inne obcigzenie

Wyjscie typu PNP
UWAGA: Koncéwka ET powinna by¢ podtaczona

2

Wyijscie typu NPN

do plusa zasilania (zalecane) lub odtaczona.



Obudowa metalowa gwintowana - M18

Znamionowa
odlegtos¢ dziatania

Sn=5mm

Sn =8 mm

Sn=5mm

Sn =8 mm

Sposéb montazu

Czoto wbudowane

Czoto niewbudowane

Czoto wbudowane

Czoto niewbudowane|

M18x1

M18x1

M18x1 M18x1 gt
ICT rpmU '
rpmo / | . 5. i} 3
‘\ (l IJD |« . J O (. .]0 g g
N rpmD| € 39 == . Ny 2 2
"l M s i g
U | —y | S s
IcP2 /— rPm = S S
pmo - ! /: \m&f
//i i:LEDZ LED2 LEDT =
LED1 LED1 o
rpmD J i
1 ==
~ 4 |ICP1.x-18D05RP-A0 | ICP1.x-18D08RP-A1| ICP1.x-18D05RP-A0Z | |CP1.x-18D0SRP-A1Z

9 % Rpm® =ON | ICP2.x-18D05RP-A0Q | ICP2.x-18D08RP-A1| ICP2.x-18D05RP-A0Z ||CP2.x-18D08SRP-A1Z

o)

S % —~— |ICP1.x-18D05ZP-A0 | ICP1.x-18D08ZP-A1 | ICP1.x-18D05ZP-A0Z |ICP1.x-18D08ZP-A1Z
-g g Rpm® = OFF | |CP2.x-18D05ZP-A0  ICP2.x-18D08ZP-A1| ICP2.x-18D05ZP-A0Z |ICP2.x-18D08ZP-A1Z
g 2 ~ /1 |ICP1.x-18D05RN-A0  ICP1.x-18D08RN-A1ICP1.x-18D05RN-A0Z ||CP1.x-18D08RN-A1Z
@ £z Rpm© =ON | |CP2.x-18D0O5RN-A0| ICP2.x-18D08RN-A1 ICP2.x-18DO5RN-A0Z ||CP2.x-18D08RN-A1Z
N o
O3 Z _~_ |ICP1.x-18D05ZN-A0 ICP1.x-18D08ZN-A1|ICP1.x8D05ZN-A0Z ICP1.x-18D08ZN-A1Z

Rpme = OFF | ICP2.x-18D05ZN-AQ | ICP2.x-18D08ZN-A1 |ICP2.x-18D05ZN-A0Z |ICP2.x-18D08ZN-A1Z

f max. czujnika

800Hz

600Hz

800Hz

600Hz

W miejsce “x” nalezy wpisaé¢ 1 lub 2 w zaleznosci od wymaganego zestawu odchytki A

Obudowa metalowa gwintowana - M30

Znamionowa
odlegtos¢ dziatania

Sn =20 mm

Sn =30 mm

Sn =20 mm

Sn =30 mm

Sposéb montazu

Czoto wbudowane

Czoto niewbudowane

Czoto wbudowane

Czoto niewbudowane

rpmU

ICP1
er

M36x1,5

M36x1,5

M36x1,5

N

JS— rpmD - I >
| - i | e |
I EES I 3le
Icp2 —PmU S S <o
rpme ' '
_ A | ICP1.x-36D20RP-A0|ICP1.x-36D30RP-A1| ICP1.x-36D20RP-A0Z | ICP1.x-36D30RP-A1Z
B o |Reme-ON ICP2.x-36D20RP-A0 | ICP2.x-36D30RP-A1| ICP2.x-36D20RP-A0Z | ICP2.x-36D30RP-A1Z
z
% o ICP1.x-36D20ZP-A0 |ICP1.x-36D30ZP-A1 ICP1.x-36D20ZP-A0Z | ICP1.x-36D30ZP-A1Z
°E> g‘ ICP2.x-36D20ZP-A1 | ICP2.x-16D30ZP-A1 ICP2.x-36D20ZP-A0Z | ICP2.x-36D30ZP-A1Z
ﬁ g __A_ | ICP1.x-36D20RN-A0 | ICP1.x-36D30RN-A1|ICP1.x-36D20RN-A0Z | ICP1.x-36D30RN-A1Z
gj% — [Romo=0N | ICP2.x-36D20RN-AQ | ICP1.x-36D30RN-A1|ICP2.x-36D20RN-A0Z | ICP2.x-36D30RN-A1Z
N
oy % | ICP1.x-36D20ZN-A0 | ICP1.x-36D30ZN-A1 | ICP1.x-36D20ZN-A0Z | ICP1.x-36D30ZN-A1Z
Rpmo = oFF| ICP2.x-36D20ZN-A1 |ICP2.x-36D30ZN-A1 | |CP2.x-36D20ZN-A0Z |ICP2.x-36D30ZN-A1Z

f max. czujnika

100Hz

100Hz

100Hz

100Hz

W miejsce “x” nalezy wpisaé¢ 1 lub 2 w zaleznosci od wymaganego zestawu odchytki A




Obudowa metalowa gwintowana - M36

Znamionowa
odlegtos¢ dziatania

Sn =20 mm

Sn =30 mm

Sn =20 mm

Sn =30 mm

Sposéb montazu

Czoto wbudowane

Czoto niewbudowane

Czoto wbudowane

Czoto niewbudowane

ICP1/— rpmU

romD

M36x1,5

100

M36x1,5

M36x1,5
———1

A

Rpm® = ON

ICP1.x-36D20RP-A0
ICP2.x-36D20RP-A0

ICP1.x-36D30RP-A1
ICP2.x-36D30RP-A1

ICP1.x-36D20RP-A0Z
ICP2.x-36D20RP-A0Z

ICP1.x-36D30RP-A1Z
ICP2.x-36D30RP-A1Z

PNP

S
Rpm® = OFF

ICP1.x-36D20ZP-A0
ICP2.x-36D20ZP-A1

ICP1.x-36D30ZP-A1
ICP2.x-16D30ZP-A1

ICP1.x-36D20ZP-A0Z
ICP2.x-36D20ZP-A0Z

ICP1.x-36D30ZP-A1Z
ICP2.x-36D30ZP-A1Z

A

Rpm® = ON

ICP1.x-36D20RN-A0
ICP2.x-36D20RN-A0

ICP1.x-36D30RN-A1
ICP1.x-36D30RN-A1

ICP1.x-36D20RN-A0Z
ICP2.x-36D20RN-A0Z

ICP1.x-36D30RN-A1Z
ICP2.x-36D30RN-A1Z

Oznaczenie
czujnika predkosci

NPN

S
Rpm® = OFF

ICP1.x-36D20ZN-A0
ICP2.x-36D20ZN-A1

ICP1.x-36D30ZN-A1
ICP2.x-36D30ZN-A1

ICP1.x-36D20ZN-A0Z
ICP2.x-36D20ZN-A0Z

ICP1.x-36D30ZN-A1Z
ICP2.x-36D30ZN-A1Z

f max. czujnika

100Hz

100Hz

100Hz

100Hz

W miejsce “x

Obudowa z tworzywa P2

” nalezy wpisa¢ 1 lub 2 w zaleznosci od wymaganego zestawu odchytki A

Znamionowa
odlegtosé dziatania Sn =60 mm
Sposdéb montazu Czoto niewbudowane
———
ICP1 rpmU e i
rpmoe pow. aktywna
\‘\ |
R rpmD ol .
I \b 8 1
g .
ICP2 pmu| g \ﬁo \\I)
rome g * o
3 wkret Mb5x8
rpmD g ptyta aluminiowa
Ztacze M12 x 4 lup 2
_ - ICP1.x-100D60RP-P2 ICP1.x-100D60RP-P2Z
8 % Rpme = ON ICP2.x-100D60RP-P2 ICP2.x-100D60RP-P2Z
o
S| ICP1.x-100D60ZP-P2 ICP1.x-100D60ZP-P2Z
2 %’_ Rpmo® = OFF ICP2.x-100D60ZP-P2 ICP2.x-100D60ZP-P2Z
ﬁ g A ICP1.x-100D60RN-P2 ICP1.x-100D60RN-P2Z
® £ z|RemoO-ON ICP2.x-100D60RN-P2 ICP2.x-100D60RN-P2Z
N o
o8|zl ICP1.x-100D60ZN-P2 ICP1.x-100D60ZN-P2Z
Rpm® = OFF ICP2.x-100D60ZN-P2 ICP2.x-100D60ZN-P2Z
f max. Czujnika 25 Hz 25 Hz

W miejsce “x” nalezy wpisaé¢ 1 lub 2 w zaleznosci od wymaganego zestawu odchytki A




Prezentacja dziatania czujnika predkosci ICP1.1 i ICP1.2 z funkcja dziatania romD

A

L+ - L-
Rpmo * — %
<
(2]
#

RpmD / l //——\\/ .

Rpm=0 >
Out } t
NC OnDel > _Del > Del OnDel
et & @D @ O 0y O ® t
Out ! t
NO OnDel ey _ Del > Del OnDel

ledt © (O @ O (] @ ([ O t

Prezentacja dziatania czujnikai predkosci ICP1.1 i ICP1.2 z funkcja dziatania romU

L+ - L-
Rpm t 2 l
RpmuU < AN /\ $ <]A
Rpm® / \ \v \
Rpm=0 >
P 4 t
ONué Del Del ICPX.x-xxxxXRP-xx
> . ICPx.X-XXXXXZN-xx
Led1 @ (] O @ Ot
Out I
Del ICPX.X-XXXXXXZP-xx
NO e Del ICPx.x-xxxXxXXRN-xx
Ledl () O ® O

A - warto$¢ odchyitki kontrolowanego progu zalezna od wybranej wersji oprogramowania,
nastawiana podczas programowania, do wyboru 5 zakresoéw np: 5%, 10%, 15%, 19% lub 48%
His - wartosci nastawione fabrycznie, zalezne od aktualnej A

Out_NC - Wyjscie czujnika z funkcjg NC (normalnie zamkniete)

Out_NO - Wyjscie czujnika z funkcjg NO (normalnie otwarte)
L+ - L_ - zasilanie czujnika

Led 1 - Sygnalizacyjna zétta dioda Led1

- Led1 miga z czestotliwoscig wpisang w kontur: 1 - 1 Hz, 10 - 10 Hz, itd.

. - Led1 $wieci na state

() - Led1 nie $wieci
@ - Led1 miga z czestotliwoscig zalezng od zaprogramowanej odchytki A: 10Hz przy Al; 5 Hz
przy A2: 2 Hz przy A3; 1 Hz przy A4; 0,5 Hz przy AS



Prezentacja dziatania czujnikai predkosci ICP2.1 i ICP2.2

L+-L- A
Rpm~
RpmU _\ y
P \
|
Il <«
Rpm® R
<
2]
z]
Rme / / /I—\\/ T M
/ =
Rpm=0 >
Out? t
NC
OnDel Del Del Del OnDel ICPX.x-xXXXXRP-xx
AR e " i ICPx.Xx-xxxxXZN-xx
et @ @O DO DO DO © O @ t
Out !
NO
OnDel Del Del Del OnDel ICPX.X-XXXXXXZP-XX
T g ICPx.X=-xXXXXXRN-xx
D 0D DO 00 & O O i

A - warto$¢ odchyiki kontrolowanego progu zalezna od wybranej wersji oprogramowania,
nastawiana podczas programowania, do wyboru 5 zakreséw np: 5%, 10%, 15%, 19% lub 48%

His - wartosci nastawione fabrycznie, zalezne od aktualnej A

Out_NC - Wyijscie czujnika z funkcjg NC (normalnie zamkniete)

Out_NO - Wyjscie czujnika z funkcjg NO (normalnie otwarte)

L+ - L- - zasilanie czujnika

Led 1 - Sygnalizacyjna zétta dioda Led1

- Led1 miga z czestotliwoscig wpisang w kontur: 1 -1 Hz, 10 - 10 Hz, itd.
. - Led1 swieci na state
() - Led1 nie $wieci

@ - Led1 miga z czestotliwoscig zalezng od podchyiki A: 10Hz przy Al; 5 Hz
przy A2: 2 Hz przy A3; 1 Hz przy A4; 0,5 Hz przy AS
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